2.1

Caracteristicas técnicas
Especificaciones técnicas

1.1 | Fabricante Movodinamica
1.2 | Modelo 10281
E 1.2 | Equipo de potencia AC Batena
-2 1.4 | Utilizacion Andanda
% 1.5 | Capacidad de carga kg 500
5 1.6 | Centro carga mm
g 2.1 | Peso con baterias kg 710
&
o
39 Ruedas: Gama(R). Superelasticas(S). neurnaticas(F}, PLI/PL
o Poliuretana{PL}
] 3.2 | Ruedas lsdo operaro P23075
% 3.3 | Ruedas lado capa 2x ©150
ﬁ 3.4 | Ruedas estabilizadoras BBhxd B
= 3.5 | Ruedas, ndmero operadonizdo cargalx=conducior) 1z +204 | 1x +242
4.1 | Elevacidn mm 2300
4.2 | Alurstimon, posicion de manejo, min'max. mm E25/1180
4.3 | Aliura entresuels y estructura mim [+17]
4.4 | Longitud del conjunto mim 1860
¢ .
= 4.8 | Anchura del conjunta mim 710
E 4.7 | Aliura del conjunio mim 1700
(= 45 | Brazo extznsible mm 430 - T80 mm
4.8 | Aliura entre &l suzlo y la carga mim 1060
412 | Fadio de giro mim 1633 1659
a 5.1 | Wekecidad de miancha, con'sin canga km.h 1.5:2
E 5.2 | Welocidad de elevacion, con'sin carga mi's 0.051/0.080
-.E 5.3 | Velocidad descenso, condsin carga mis 0.0559/0.052
E 5.4 | Desnivel superable, con'sin carga “a 112
5.5 | Freno de senicio Electromagnetico
-5.8| 6.1 | Sakida motor translacion {clasificacion, 5 2. 80min.} kW 1.1
& #| 8.2 | Sabda motor elevacion (clasificacion. S 3, 5%) KW 22
E -ﬁ 6.2 | Caracteristicas bomba 290DCMECCITLH
i Woltaje/Capacidad de la bateria en [5h) WiAh 24210
(i)
§ 7.1 | Control de traccion ZAP1ACO
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